41

\
» \
A0 -(i X
i
I(/sf
Kt
41 2
41 2
] 1 2
4
‘i) (i
Xwr (IVERS)
X bf ( +
xhr ( +
K = (
2 )
2% K, (4.1)
K (
2 )
2x K (4.2)



X br

S e s e

4.1 F 1
( 0) K F
(4.3)
b owf
F 2 \vi
( 0) Ksr F
K|, =—— (44)
br Z pr
(operating condition)
180 kg ( 20 %
)
LVDT 8 (sensitivity) 300
LVDT 8
1 . 5
(digital multimeter) (resolution) 1 mV
10V
10 kg 5
180 kg
LVDT
8 4
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43

LVDT

(calibrate)

0

1
(sensitivity)

0

LVDT 8

2)



41

(voltage) 8

( 1
4) 0ky  50kg 10 kg
8 10 kg
50 kg 0 kg
3 (
2 4.1)
80 kg ( )
100 kg | 50 kg) 2)
4)
41 A Déwr,xb o xbr
X/\
X tf
1 Xw
xhr
( 1) Xwo xhr
0.02
XN xb 1 F
Xt - x”

144 45 ( )
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R |

———e -

- Jo——

F (ka)

Xof-Xwf (mm)
cl' [ i dl' ' el' b3 L [
gﬂ*n 4.4 NI WANUAUAUSIZNINUTINA F IHDIRINNIRNNNINATUNUITD NUTLE

xbf-x )

Xbf-Xwf (mm)

XA-XA 180 kg)
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X If 0.03 mm
w o xlr, F

46 47 ( )

Xor-Xwr (mm)

4.6 F
bl xwr ( )
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Xor-Xwr (mm)

47 F
Xo- 180 kg)

(equivalent linear spring)
2) 44 - 47 (loop)

(mechanism)

(equivalent viscous
damping) [11]
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44 - 47
50 kg
4.6 50 kg
2 50 kg 0 kg (
) L 48
40 kg
40 kg 1
4.8
12
50 kg
50 kg

50 o Lo N

45

40|

PUNNNIA

TIAANIR
0F ff A
st f
0l i
0 0.5 1 1:5 2 25 3 35 4
Xor-Xwr (mm)
4.8
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(43) (Kgf)
44 1 (K
Ksf 41
41 1 (K (F)
( )
* )
F (kg) i, K (Nimm)
10 021 229
20 0.59 166
30 219 67
40 531 37
50 750 B
( 180 k)
Kt 45
42
42 1 (Ks) F)
( 180 kg)
€ )
F (ka) G Kt (Nimm)
10 051 %
20 2.2 44
30 3% 31
40 702 2

50 951 26
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(4.4) (Kg)

4.6 1 (Ks)
Ksr 43
43 1 (Ks) (F)
( )
€ )
F (kg) Nz Ks (N/mm)

10 0.31 160
20 0.78 125
30 145 101
40 246 80
50 398 62

( 180 kg)

Ks 4.7
44
44 1K) @
( 180 kg)
€ )
F (kg) o Ks (N/mm)

10 0.16 308
20 0.44 224
30 081 182
40 1.27 1A

50 2.36 104
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41- 44
1)
2) ,
(
)
Y
3)
( )
42 7
1)
2) 10 kg 2 5 kg 3
3) : !
4)
Tasaundnnin e — /ﬁuﬁmé’aﬂﬁﬂm
T¥asvaosues
AATBINIANN
/
T77T7TTTTTTTITIITTTT
49
1)

11 cm
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) 5kg  30kg

5¢cm 5 kg
5kg 30 kg

F) (v) 410 411

F ,force (kg)

4,10 @ (v
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F force (kg)

411 ) W 1

410 41
(equivalent viscous
damping)
( 41)
©) (F)
(v) F =cv 410 411 (
)
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F (ko)
10

20
2
30

46

F(kg)
10

20
2
30

4.5

4.6

v (mmis)
1303
1880
23.86
26.57
30.05

v (mm/s)
24.39
3472
45.02
52.82
51.25

28 psi )

C (kN-s/m)
753
783
8.22
923
9.79

C (kN-s/m)
4.02
4.24
4.36
4.64
5.14

(dynamic servo testing system)

200 kg



412 (

F ,force (kg)
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0ky  320kg

X , displacement (mm)

4.12 (F)

kx 4.12

ma
1



F (ko)
220
240
260
280
30
320

4.1

Il

X (mm)

2.18
4.08
6.12
.71
961
11.18

kt (kNim)
180
192
192
204
204
211

59



	บทที่ 4 การทดลองศึกษาค่าพารามิเตอร์ของระบบแขวนและยางรถยนต์
	4.1 การทดลองศึกษาคุณลักษณะความแข็งสปริงของระบบแขวน
	4.2 การทดลองศึกษาคุณลักษณะความหน่วงของโช้คอัปซอร์บเบอร์
	4.3 การทดลองศึกษาคุณลักษณะความแข็งของยางล้อรถ


