
บทที่ 3

วิธืดำเนินการวิจัย

3.1 การเก็บรวบรวมข้อมูล

เนื่องจากการศึกษานี้มุ่งเน้นการหาปัจจัยที,มีผลต่อการเปลี่ยนแปลงของชายฝังของบริเวณ 
ศึกษา โดยการนำข้อมูลภาพดาวเทียมเข้ามาร่วมในการวิเคราะห์กับปัจจัยด้านอื่นที่เกี่ยวข้องกับ 
บริเวณดังกล่าวด้วย จึงมีการเก็บรวบรวมข้อมูลทั้งข้อมูลพื้นฐานและข้อมูลภาพดาวเทียมดังนี้

3.1.1 การเก็บรวบรวมข้อมูลพนฐาน

ปัจจัยทางธรรมชาติ

1) ปัจจัยด้านสิ่งแวดล้อม

1.1) ศึกษาคุณสมปติของฝังทะเลบริเวณแหลมผักเบี้ยและชะอำ จังหวัดเพชรบุรีและ 
หัวหิน จ. ประจวบคีรีขันธ์

1.1.1 ลักษณะทางกายภาพ

1.1.2 สัณฐานของฝังทะเล (รูปร่างและความลาดชันของฝังทะเลและพื้นทะเล 
จากแผนที่ภูมิประเทศ แผนที่เดินเรือ และข้อมูลดาวเทียม)

1.1.3 พืชพันธ์ปกคลุม (จำแนกจากข้อมูลดาวเทียม)

1.2) พ ิจารณาปัจจัยทางกายภาพแบ่งตามสเกลเวลา

ข้อมูลด้านอุตุนิยมวิทยา คลื่นลม และกระแสนํ้า'ชายฝังที่มีค'วามสัมพันธ์ 
กัน โดยในช่วงหน้ามรสุม แรง คลื่น ลม และกระแสนํ้าชายฝังจะแรงทำให้ฝังถูกกัด 
เซาะ ช่วงมรสุมอ่อนฝังมีการงอกยื่น จึงเลือกภาพดาวเทียมให้ตรงกับช่วงเวลาที่ฝังได้ริบ 
อิทธิพลจากมรสุมด้วย อาศัยการเลือกภาพตามเดือนที่ร ิบอิทธิพลมรสุมต่างๆโดย
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บริเวณแหลมผักเบี้ยและชะอำ จ. เพชรบุรี

- มกราคมช่วงเปลี่ยนของลมมรสุมตะวันออกเฉียงเหนือเป็นลมมรสุมใต้

- กุมภาพันธ์-สิงหาคม ลมมรสุมใต้

- กันยายน ลมมรสุมตะวันออกเฉียงใต้

- ตุลาคม-ธันวาคม ลมมรสุมตะวันออกเฉียงเหนือ 

บริเวณหัวหิน จ. ประจวบคีรีขันธ์

- มกราคม ลมมรสุมตะวันออกเฉียงเหนือ 

-กุมภาพันธ์-มีนาคม ลมมรสุมใต้

- เมษายน ลมมรสุมตะวันออกเฉียงใต้

- พฤษภาคม-สิงหาคม ลมมรสุมตะวันตกเฉียงใต้

- กันยายน-ตุลาคม ลมมรสุมตะวันตก

- พฤศจิกายน-ธันวาคม ลมมรสุมเหนือ

นำข้อมูลต่างๆ เหล่านี้มาเปรียบเทียบกับข้อมูลดาวเทียมในช่วงเวลาของการ
บันทึกภาพศึกษาอิทธิพลที่มีต่อลักษณะของฝังทะเล

นอกจากนี้ยังต้องรวบรวมข้อมูลทางกายภาพอื่นที่มีผลต่อการเปลี่ยนแปลงด้วยได้แก่

1. รวบรวมข้อมูลด้านอุตุนิยมวิทยา ลม ฝนอุณหภูม ิอากาศ พายุจากปี พ.ศ. 2530-2545

2. ข้อมูลอัตรานํ้าไหลของแม่นํ้าเพชรบุรี

3. ข้อมูลระดับนํ้าทะเลเปรียบเทียบกับข้อมูลดาวเทียมเพื่อเทียบว่าเวลาที่ดาวเทียมบันทึก 
นั้นระดับนํ้าฃึ้นลงเป็นอย่างไร
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1. รวบรวมเอกสารข้อมูลต่างๆ ท่ีเก่ียวข้องกับกิจกรรมมนุษย์ต่อพ้ืนท่ีศึกษาซ่ึงมีผลต่อ
การเปล่ียนแปลงชายฝังและรบกวนกระบวนการการของตะกอนในช่วงปี พ.ศ. 2530-2545
กิจกรรมต่าง  ๆ ท่ีเกิดกับพ้ืนท่ีศึกษา

รวมทังรวบรวมข้อมูลประชากรของท้ังสองจังหวัด ข้อมูลส่วนน้ีนำมาใช้การพิจารณา 
ร่วมกับข้อมูลดาวเทียมต่อการเปล่ียนแปลงชายฝัง โดยประกอบกับการเลือกภาพดาวเทียมในวัน 
เวลาท่ีเหมาะสม ซ่ึงครอบคลุมระยะก่อนและหลังท่ีมีกิจกรรมใด  ๆ เกิดข้ึนด้วย

2. การออกสำรวจพ้ืนท่ีภาคสนามเพ่ือสำรวจสภาพพ้ืนท่ีจรงบางส่วน และบันทึกภาพ 
ชายฝังเพ่ือนำกลับมาประกอบกับการศึกษาวิจัย

ปัจจัยด้านกิจกรรมมนุษย์

3.1.2 การเก็บรวบรวมข้อมูลดาวเทียม

ข้อมูลภาพดาวเทียมท่ีนำมาใช้ในการศึกษาน้ีได้ข้อมูลแบบ full scene จาก path ท่ี 129 
และ row ที, 51 ของดาวเทียมแลนด์แสท-ทีเอ็ม5 : ดัชนีภาพดาวเทียมของสำนักงานพัฒนา 
เทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ (องค์การมหาชน) และข้อมูลภาพจากดาวเทียมสปอท
Panchromatic และ Multispectral ซ่ึงครอบคลุมช่วงเวลาตังแต่ พ.ศ. 2530 - 2545 โดย 
รายละเอียดดังน้ี
ตารางท่ี 3.1 ข้อมูลภาพดาวเทียมท่ีใช้ในการศึกษา

ข้อมูลภาพจากดาวเทียมแลนด์แสท-ทีเอ็ม 5 ข้อมูลภาพจากดาวเทียมสปอท
25 ธันวาคม 2530 (25 December 1987)
10 มกราคม 2531 (10 January 1988)
28 ธันวาคม 2537 (28 December 1994)
11 เมษายน2541 (11 April 1998)
26 ธันวาคม 2542 (26 December 1999) 
2 กันยายน 2545 (2 September 2002

13 มีนาคม 2531 (13 March 1988)
8 ธันวาคม 2532 (8 December 1989)
22 กุมภาพันธ์2536 (22 February 1993) 
21 กุมภาพันธ์2537 (21 February 1994) 
25 มกราคม 2538 (25 January 1995)
5 มีนาคม 2540 (5 March 1997)
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รูปท่ี 3.1 path และ row ของดาวเทียม แลนด์แสท-ทีเอ็ม 5

3.2 การวิเคราะห์ข้อมูล

3.2.1 การวิเคราะห์ข้อมูลพี้นฐาน

ข้อมูลท่ีได้จากการรวบรวม จะถูกนำไปใช้ร่วมกับการวิเคราะห์การเปล่ียนแปลงท่ีเกิดกับ 
ชายฝังท่ีได้โดยสังเกตจากการวิเคราะห์ภาพดาวเทียม ดังน้ันการวิเคราะห์ภาพดาวเทียมต้อง
กระทำเป็นข้ันตอนแรก จากน้ันข้อมูลข้ันพ้ืนฐานท่ีเก่ียวข้องกับพื้นท ีศึ่กษาจะถูกนำไปพิจารณา
ร่วมกับการเปล่ียนแปลงชายฝังท่ีสังเกตได้จากการแปลและวิเคราะห์ข้อมูลภาพดาวเทียม ซ่ึงจะ
กล่าวในบทต่อไปเร่ืองของผลการศึกษา

เนื่องจากข้อมูลดาวเทียมที่นำมาใช้เป็นข้อมูลต่างวันเวลากัน สิงท่ีต้องคำนึงถึง'ในการ
นำมาวิเคราะห์คือปัจจัยต่างๆ ที่ย่อมแตกต่างกันตามวันและเวลาโดยเฉพาะเรื่องการเปลี่ยนแปลง 
ชายฝัง ระดับนํ้าขึ้นนํ้าลงเป็นปัจจัยหนื่งที่ทำให้มองภาพของชายฝังได้ต่างกันทั้งจากภาพถ่ายทาง 
อากาศหรือภาพถ่ายดาวเทียมเอง การมองภาพในขณะที่ระดับนํ้าแตกต่างกันทำให้แนวชายฝังที่ 
สังเกตได้แตกต่างกันพอสมควร ซึ่งบางครั้งความแตกต่างที่เห้นอาจจะเป็นเพียงความต่างจาก
อิทธิพลของระดับน้ําขณะนั้นเท่านั้น โดยความจริงชายฝังบริเวณนั้นอาจไม่มีการเปลี่ยนแปลงเลย 
ก็ได้ แต่ทั้งนี้การวิเคราะหํขึ้นอยู่กับคุณลักษณะของข้อมูลที่ใช้ด้วย ดังเซ่น ข้อมูลภาพนั้นเป็นแบบ 
ใดและมีความละเอียดเท่าใดด้วย การคำนึงถึงปัจจัยของมูลระดับนํ้าทะเลที่สอดคล้องกับพื้นที่
ศึกษา ก่อนทำการวิเคราะห์หาแนวการเปลี่ยนแปลงชายฝังท่ีแท้จริงจะได้มีความถูกต้องยิ่งขึ้น
สำหรับข้อมูลระดับน้ํา ณ วันเวลาที่ดาวเทียมเคลื่อนผ่านพื้นที่ศึกษาแสดงดังตารางที่ 3.2
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ตารางท่ี 3.2 แสดงระดับน้ําทะเลจริงในวันท่ีดาวเทียมผ่านพ้ืนท่ีศึกษาจากสถานีตรวจวัดระดับน้ํา

ข้อมูลภาพ ระดับน้ําเวลา 
11.00 น.

ระดับน้ําสูงสุด ระดับน้ําต่ําลุด สถานีตรวจวัด

เมตร เวลา น. เมตร เวลา น.

25 ธันวาคม 2530 0.91 1.07 13.00 -1.05 01.00 เกาะหลัก

10 มกราคม 2531 0.70 0.71 12.00 -0.58 01.00 เกาะหลัก

13 มีนาคม 2531 0.08 0.88 05.00 -0.89 17.00 เกาะหลัก

8 ธันวาคม 2532 0.50 0.53 12.00 -0.40 21.00 เกาะหลัก

22 กุมภาพันธ์ 2536 0.08 0.71 07.00 -1.11 00.00 หัวหิน

21 กุมภาพันธ์ 2537 -0.16 0.07 06.00 -1.39 19.00 หัวหิน

28 ธันวาคม 2537 0.94 0.94 11.00 -0.50 19.00 หัวหิน

25 มกราคม 2538 0.96 1.02 10.00 -0.58 18.00 หัวหิน

5 มีนาคม 2540 -0.02 1.30 00.00 -1.04 15.00 หัวหิน

11 เมษายน2541 -0.66 0.48 05.00 -0.66 11.00 หัวหิน

26 ธันวาคม 2542 1.21 1.24 12.00 -0.84 00.00 เกาะหลัก

2 กันยายน 2545 0.02 0.70 18.00 -0.84 05.00 หัวหิน

ท่ีมา:กรมอุทกศาลตริ(กองทัพเรือ)
หมายเหตุ : ระดับน้ําท่ีแสดงเทียบ1จากระดับน้ําทะเลปานกลาง (MSLMean Sea Level) และท่ี 
เวลา11.00น. เป็นเวลาโดยประมาณท่ีดาวเทียมเคล่ือนผ่านพ้ืนท่ีศึกษา
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3.2.2 การวิเคราะห์ข้อมูลภาพดาวเทียม

วิเคราะห์การเปล่ียนแปลงของชายฝัง จากข้อมูลดาวเทียมตามข้ันตอนด้วยคอมพิวเตอร์ 
โดยการศึกษาได้ทำการวิเคราะห์ข้อมูลด้วยโปรแกรม ENVI 4.0

กา?วิเคราะห์เบ้ืองต้น

1. การเตรียมข้อมูลเบ้ืองต้น(Pre-processing) เป็นการปรับปรุงข้อมูลท่ีมีข้อบกพร่อง 
ในด้านต่างๆ เซ่น ตำแหน่งภาพกับตำแหน่งจริงบนผิวโลกให้มีความถูกต้องตรงตามความเป็นจริง 
และให้มีความละเอียดชัดเจนตามเป้าหมายเพ่ือเตรียมวิเคราะห์ต่อไป

2. การแก้ไขความผิดพลาดเซิงเรขาคณิต (Geometric Correction) เน่ืองจากการ 
โคจรของดาวเทียม และการหมุนของโลกทำให้ตำแหน่งของภาพอาจมีความคลาดเคล่ือนจากพิกัด 
จริงบนผิวโลก จึงต้องมีการแก้ไขความผิดพลาดเชิงเรขาคณิตเพ่ือให้ได้พิกัดท่ีถูกต้องสอดคล้องกับ 
ตำแหน่งจริงบนผิวโลก โดยการปรับเทียบแก้ตำแหน่งให้ตรงตามแผนท่ีระบบ UTM (Universal 
Transverse Mecater) ด้วยการกำหนดจุดควบคุมภาคพ้ืนดินของภาพท่ีต้องการกับแผนท่ีมาตรา 
ส่วน 1:50,000 โดยเลือกภาพ1จากดาวเทียมแลนด์แส,ท -ท ีเอ็ม 5 ช่วงเวลาเก่าท่ีสุดเป็นภาพอ้างอิง 
ซ่ึงภาพท่ีได้หลังจากการปรับแก้พิกัดน้ี นำไปใช้ในการเป็นภาพอ้างอิงสำหรับข้อมูลภาพดาวเทียม 
จากวันเวลาอ่ืนในการวิเคราะห์ข้ันต่อไป
ข ้ อ ม ู ล ภ า พ จ า ก ด า ว เ ท ี ย ม แ ล น ด ์ แ ส ท

25 ธันวาคม 2530(25 December 1987)
จุดควบคุมภาคพ้ืนดิน( Ground Control Point ) 18 จุด 
ค่า RMS เท่ากับ 0.097489

3. การแปลภาพ(Image Transformation^ซ้'วิธีการเน้นภาพ(Image Enhancement) 
การเน้นภาพ เพ่ือการแปลข้อมูลภาพดาวเทียมด้วยตาง่ายข้ันโดยใช้คำส่ังในการเน้นภาพแบบเซิง 
เล้น (Linear stretch) ซ่ึงแต่ละจุดภาพท่ีมีความเข้มต่างก ันจะถูกแสดงด้วยความเข้มท่ีมากน้อย 
ต่างกันทำให้เห็นความแตกต่างของแต่ละจุดได้ดีข้ึน

4. การปรับพิกัดภาพให้ตรงกัน (Image Registration) นำภาพดาวเทียมของพ้ืนท่ี 
เดียวกันจากวันเวลาต่างๆ มาซ้อนทับในพิกัดเดียวกันโดยเทคนิค Image to Image Registration 
ซ่ึงใช้ภาพวันท่ี 25 ธันวาคม 2530 ท่ีปรับแก้พิกัดกับแผนท่ีภูมิศาสตร์แล้วดังข้ันตอนท่ี 2 ข้างต้น
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เป็นภาพอ้างอิงสำหรับภาพอ่ืนในการปรับพิกัดของทุกภาพให้ตรงกัน ผลการกำหนดจุดควบคุม
ของภาพดาวเทียมแต่ละภาพแสดงดังตารางท่ี 3.3 และ 3.4

ตารางท่ี 3.3 ผลการกำหนดจุดควบคุมเพ่ือปรับพิกัดของภาพของข้อมูลจากดาวเทียมแลนด์แสท- 
ทีเอ็ม-ร เทียบกับข้อมูลภาพวันท่ี 25 ธันวาคม 2530 (25 December 1987)

วัน เดือน ปี จำนวนจุดควบคุมภาคพ้ืนดิน 
( Ground Control Point )

RMS

10 มกราคม 2531 (10 January 1988) 31 0.103238
28 ธันวาคม 2537 (28 December 1994) 35 0.105232
11 เมษายน2541 (11 April 1998) 29 0.103748
26 ธันวาคม 2542 (26 December 1999) 30 0.102787
2 กันยายน 2545 (2 September 2002 27 0.105639

ตารางท่ี 3.4 ผลการแก้ความผิดพลาดเซิงเรขาคณิต ของข้อมูลจากดาวเทียมสปอท เทียบกับ
ข้อมูลภาพวันท่ี 25 ธันวาคม 2530 (25 December 1987)

วัน เดือน ปี จำนวนจุดภาคพ้ืนดิน 
(Grand Cantral Point)

RMS

8 ธันวาคม 2532 (8 December 1989) 30 0.102908
13 มีนาคม 2531 (13 March 1988) 28 0.102936
22 กุมภาพันธ์ 2536 (22 February 1993) 29 0.106318
21 กุมภาพันธ์2537 (21 February 1994) 10 0.090116
25 มกราคม 2538 (25 January 1995) 29 0.104058
5 มีนาคม 2540 (5 March 1997) 30 0.105515
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รูปท่ี 3.2 ขนตอนการเตรียมและวิเคราะห์ข้อมูลดาวเทียม



34

การแบ่งกลุ่มสิงปกคลุมทีดิน(Land Cover Classification)

ใช้วิธีการ Supervised Classification จำแนกกลุ่มข้อมูลท่ีเลือกจาก 2 วันเวลาคือภาพ 
วันท่ี 25 ธันวาคม 2530 และ 26 ธันวาคม 2542 มาเปรียบเทียบกันเน่ืองจากเป็นช่วงภาพท่ีถ่าย 
ในฤดูเดียวกัน โดยข้ันตอนเป็นดังน้ี

1. Traning stage การกำหนดกลุ่มของข้อมูลท่ีลนใจและ/หรือกลุ่มข้อมูลท่ีต้องการจัด
กลุ่ม โดยการเลือกให้จุดภาพท่ีมีสืเดียวกันและ/หรือใกล้เคียงกันอยู่ในกลุ่มเดียวกัน ซ่ึงระบบ
คอมพิวเตอร์จะจำและแบ่งกลุ่มของภาพแต่ละชนิดจากสเปกตรัมของสีท่ีต่างกันของแต่ละจุด การ 
แบ่งกลุ่มของจุดภาพต้องอิงจากลักษณะและชนิดของส่ิงปกคลุมดินท่ีมีจริงบนพ้ืนท่ีด้วย ดังน้ันใน 
การศึกษาจึงกำหนดกลุ่มของส่ิงปกคลุมดินข้ึนมา 12 ชนิด (Maktav et al, 2002) ดังตารางท่ี 3.5 
ด้วยลักษณะท่ีใกล้เคียงกับพ้ืนท่ีดังกล่าวตามท่ีได้มีการสำรวจภาคสนาม

2. Maximum Likelihood เป็นการแบ่งกลุ่มภาพจากการคำนวณทางสถิติของโปรแกรม 
ด้วยหลักการท่ีว่าข้อมูลของทุกจุดภาพมีการกระจายแบบปกติ จุดภาพทุกจุดจะถูกจัดให้เข้ากับแต่ 
ละกลุ่ม (training area) ท่ีได้ระบุชนิดและสีเอาไว้ ด้วยการใช้ความน่าจะเป็นทางสถิติท่ีสูงท่ีสุด 
(maximum likelihood)!นการจำแนกแต่ละจุดภาพให้เข้ากับกลุ่มท่ีกำหนดไว้

3. Post Classification หลังจากการจากการจำแนกกลุ่มของข้อมูลบางจุดท่ีกระจัด 
กระจายออกจากกลุ่มมากเกินไปซ่ึงอาจเน่ืองมาจากการผิดพลาดของกล้องหรือกลุ่มเมฆท่ีมาบด 
บังทำให้บางจุดภาพสีไม่เข้าพวก โดยรวมจุดภาพน้ันเข้ากับกลุ่มท่ีถูกต้อง
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ตารางท่ี 3.5 การจำแนกกลุ่มภาพตามลักษณะของส่ิงปกคลุมดิน

ชนิด สัญลักษณ์ คุณลักษณะ

ป่าชายเลน(Mangrove) MG ป่าชายเลน

พ้ืนท่ีสีเขียว1 (Green Areal) GA1 พ้ืนท่ีสีเขียวทึบ ป่าทึบ ต้นไม้ใหญ่

พ้ืนท่ีสีเขียว2(Green Area2) GA2 สีเขียวของพืชพรรณ ไม้พุ่ม ต้นไม้ขนาดเล็ก

พ้ืนท่ีสีเขียว3(Green Area3) GA3 พืชพรรณขนาดเล็กเช่น หญ้า ท่ีปกคลุมพ้ืนท่ี

พืนดินชืน(Denst. Vegetation:soil) DV พ้ืนท่ีเกษตรกรรม พืชปกคลุมและมีความช้ืนสูง

พืนดินแห้ง (Sparse Vegetatioก:ร๐แ) SV พ้ืนท่ีเกษตรกรรม พืชปกคลุมน้อยและมีความช้ืนน้อย

ดินเปล่า(Bare Soil) BS พ้ืนดินเปล่า

หาดทราย/ดินทราย(Sandy Area) SA หาดทราย และ/หรือ พ้ืนดิ'นภายในฝังท่ีเป็นดินปนทราย

ทะเล/น้ําลึก(Sea Water) รพ ทะเล และ/หรือน้ําบริเวณท่ีลึกมาก

แหล่งน้ํา/น้ําต้ืน(เทIand Water) เพ แหล่ง'พาภายในฝัง นากุ้ง น้ําต้ืนและมีตะกอนมาก

ชุมชน(Urban) UR แหล่งชุมชน ส่ิงก่อสร้างต่างๆ

ไม่ระบุชนิด(Unclassified) UN พ้ืนท่ีท่ีไม่เข้ากับกลุ่มท่ีกล่าวมาและ/หรือบริเวณท่ี 
จุดภาพเข้มเกินไปทำให้สเปกตรัมของสีไม่เข้าพวก

. โ 2 2 0 3 7  ฯ
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การวิเคราะห์การเปล่ียนแปลงชองชายฝัง

นิยามเส้นแนวชายฝ็ง(Shoreline)
ข้อสำคัญในการวิเคราะห์หาการเปลี่ยนแปลงของชายฝังคือการนิยามเล้นชายฝัง ตาม

ทฤษฎีเสํนชายฝัง(shoreline) คือ แนวรอยต่อระหว่างแผ่นดิน ทะเล และอากาศ แต่ในความเป็น 
จริงแล้วแนวชายฝังตามทฤษฎีมีการเปลี่ยนแปลงตลอดเวลา ในการศึกษาเรื่องการเปลี่ยนแปลง
ชายฝังเท่าที่ผ่านมาจึงมีการกำหนดเล้นแนวชายฝังด้วยหลักที่แตกต่างกันไป แต่ส่วนใหญ่มักใช้
แนวป้าหริอโครงสร้างสุดท้ายริมชายฝังที่ชัดเจนที่สุดเป็นเล้นแนวชายฝัง แทนแนวชายฝังที่แท้จริง 
ตามทฤษฎี ซึ่งการศึกษานี้ได้ใช้หลักการดังกล่าวเซ่นเดียวกัน ทั้งนี้เพราะในทางปฏิมัติการหาการ 
เปลี่ยนแปลงของชายฝังจำเป็นต้องนำข้อมูลภาพต่างวัน/เวลามาใช้ในการวิเคราะห์ ไม่ว่าจะเป็น 
ภาพถ่ายดาวเทียมหรือภาพถ่ายทางอากาศ ความแตกต่างของวัน/เวลาที่ถ่ายภาพทำให้การหา
แนวชายฝังจากภาพต้องคำนึงถึงปัจจัยต่างๆ ที่มีค'วามผันผวนตลอดเวลา อาทิเซ่น นํ้าขึ้นนํ้าลงซึ่ง 
จะทำให้ระยะชายหาดที่สังเกตได้ในภาพกว้างยาวไม่เท่ากัน เมื่อวัน/เวลาที่ถ ่ายภาพแตกต่างกัน 
เป็นต้น ซึ่งหากใซ้เล้นชายฝังจากแนวเชื่อมระหว่างแผ่นดินและนํ้ากรณีนี้ย่อมไม่ได้แนวชายฝังที่ 
แท้จริงทำให้ผลการวิเคราะห์การเปลี่ยนแปลงชายฝังผิดพลาดได้

เน่ืองจากข้อมูลท่ีใช้ในการศึกษาน้ีได้แก่ ข้อมูลภาพจากดาวเทียมแลนด์แสท-ทีเอ็ม-ร
และสปอท ซ่ึงมีความละเอียดของภาพท่ี 25 เมตร*25 เมตร ต่อ 1 จุดภาพ(pixel) และ 5 เมตรX 5 
เมตร ต่อ 1 จุดภาพ(pixel) ตามลำดับซ่ึงหากใช้วิธีการลากเล้นแนวชายฝังด้วยมือตามที,นิยมถ้ามี 
ความผิดพลาดไปเพียง 1 จุดภาพจะทำให้เกิดความผิดพลาดถึง 25 เมตรทีเดียว (สำหรับภาพจาก 
ดาวเทียมแลนด์แลท) จึงได้พยายามท่ีจะลดความผิดพลาดของการหาเล้นแนวชายฝังจากแต่ละ 
ภาพให้น้อยท่ีสุดด้วยการเพ่ิมเติมเทคนิคบางประการเข้าไป ซ่ึงข้ันตอนต่างๆอธิบายได้ดังน้ี

ข้ันตอนวิเคราะห์ข้อมูลดาวเทียม

1. Supervised Classification นำภาพดาวเทียมแต่ละวัน/เวลามาแบ่งกลุ่มภาพ
สำหรับภาพจากดาวเทียมแลนด์แสทกำหนดและแบ่งกลุ่มล่ีงปกคลุมดินออกเป็น 8 ชนิด น้อยกว่า 
วิธีแบ่งกลุ่มเพ่ือหาส่ิงปกค ล ุม ด ิน  (Land Cover) จากหัวข้อท่ีผ่านมาเน่ืองจากรวมกลุ่มของพีชลี 
เขียวเข้าไว้ด้วยกัน(Maktav et al, 2002) แล้วจำแนกกลุ่มภาพแต่ละชนิดด้วยหลักการ 
Maximum Likelihood เซ ่น เดียวกับท่ีใช้ในการจำแนกส่ิงปกคลุมดินดังหัวข้อท่ีผ่านมา ชนิดการ 
แบ่งกลุ่มแสดงไว้ดังตารางท่ี 3.6
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ตารางท่ี 3.6 การจำแนกกลุ่มภาพตามลักษณะของส่ิงปกคลุมดิน

ชนิด สัญลักษณ์ คุณลักษณะ

พ้ืนท่ีสีเขียว (Green Area) GA พ้ืนท่ีสีเขียว พืชพรรณ

ดินท่ีใช้ประโยชน์(Disturbed Soil) DS บริเวณการเกษตรต่างๆ การเพาะปลูก

ดินเปล่า(Bare Soil) BS พ้ืนดินเปล่า

หาดทราย/ดินทราย(Sandy Area) SA หาดทรายหรือบริเวณดินปนทราย

ทะเล/น้ีาลึก(Sea Water) SE ทะเล

นำชายฝัง(Shallow Water) SH น้ําใกล้ชายฝังซ่ึงไม่ลึกน์กและมีตะกอนปนอยู่มาก

นำในฝัง(เท๒ทd Water) เพ แหล่งน้ํา หรือแหล่งประมงเกษตรในฝัง ชายฝัง

ชุมชน(Urban) UR แหล่งชุมชน ส่ิงก่อสร้างต่างๆ

2. Post Classification หลังการแบ่งกลุ่มเมื่อได้พื้นที่ต่างๆ ท่ี ปกคลุมด้วยสีต่างๆ ดัง 
แสดงในรูปที่ 3 .3  ทำการรวมกลุ่มภาพ (Class Combination) โดยบนพื้นดินจัดแบ่งกลุ่มภาพส  ี
ต่างๆเข้าไว้ด้วยกันเช่นเดียวกับในทะเลรวมกลุ่มสีภาพต่างๆ,ข้าเป็นกลุ่มเดียวกัน class SA ซ่ึง 
แทนบริเวณที่เป็นชายหาดจะถูกรวมเข้ากับฝังทะเล (เพราะข้อกำหนดเกี่ยวกับแนวชายฝังใน 
การศึกษานี้ได้ใช้แนวปาและแนวโครงสร้างสุดท้ายที่ลังเกตได้แทนแนวชายฝัง) ดังนี้'นภาพที่ได้จะ 
ถูกแบ่งออกเป็นกลุ่มใหญ่ 2 กลุ่มคือ ฝังพื้นดิน และฝังทะเล ดังรูปท่ี 3 .4

3. Create Vector Layer ใช ้ค ำล ัง ใน ก าร ส ร ้าง เว ค เต อ ร ์เพ ื่อ ค ล ุม ก ล ุ่ม ข อ งข ้อ ม ูล ภ าพ ท ี่
รวม เอาไว ้เป ็น  2  กล ุ่ม  ท ำไห ้ได ้แน ว เล ัน ท ี่แบ ่งข อ บ เข ต ข อ งช าย ฝ ังแล ะน ํ้าท ะ เล  น ำข ้อ ม ูล เวค เต อ ร ์ท ี ่
ได ้ไป ใช ใน ก าร ศ ึก ษ าก าร เป ล ี่ย น แ ป ล ง เล ้น ช าย ฝ ังต ่อ ไป  ส ำห ร ับ ภ าพ จ าก ด าว เท ีย ม ส ป อ ท บ ร ิเว ณ
แห ล ม ผ ัก เบ ี้ย ก ็พ ิจ ารณ าด ้ว ย ข ั้น ต อ น เด ีย วก ัน  เพ ีย งแ ต ่ก ร ณ ีท ี่ภ าพ เป ็น ภ าพ ข าว ด ำน ั้น ส าม าร ถ
แ บ ่งก ล ุ่ม ข อ งส ิ่งป ก ค ล ุม พ ื้น ท ี่ได ้จ าก ระด ับ ค ว าม เข ้ม ม ีท ี่ม าก น ้อ ย ต ่างก ัน ข อ งจ ุด ภ าพ
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รูปท่ี 3.3 ตัวอย่างการแบ่งกลุ่มสิ่งปกคลุมชายฝังเพื่อใช้ในการวิเคราะห์แนวชายฝัง
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ขั้นตอนวิเคราะห์การเปลี่ยนแปลง

นำข้อมูลเวคเตอร์ไฟลํซ่ีงเป็นตัวแทนของแนวชายฝังแต่ละปี มาใช้ในการวิเคราะห์ 
การเปล่ียนแปลงโดยแปลงให้เป็นข้อมูลในรูปแบบของตัวเลข (text file) แทนคู่พิกัดแนวเหนือ (N) - 
ตะวันออก (E) ของแต่ละจุดในภาพตามหน่วยของระบบ UTM(Universal Transverse Mecater) 
ซ่ึงการเปล่ียนแปลงตามแนวนอนหรือแนวตะวันออก (ทิศ E) ของเสันแนวชายฝังแต่ละปีแสดงถึง 
ความเปล่ียนแปลงของแนวชายฝัง รูปท่ี 3.5 ตัวอย่างชุดข้อมูลคู่พิกัดของเส์นแนวชายฝัง

600000 605000 610000 615000 620000 625000

รูปท่ี 3.5 ความสัมพันธ์ระหว่างคู่พิกัดเหนือ(ผ)-ตะวันออก(E)ของชุดข้อมูลแนวชายฝัง
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