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i

avm:-ylk - gy)2+(gy -9 2)2+K ~2Q 246" N 2+6'Ty2+6' T2

fillet
fillet fillet

3 2 hydrostatic
pressure 2

plane strain problem



	บทที่ 6 ระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ Finite Element Method, FEM

