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1.1 ความเป็นมาและความสำคัญของปัญหา

ในปัจจุบันปัญหาใหญ่ที่สำคัญปัญหาหนึ่งของการขนส่ง คือปัญหาที่เกิดจากการจราจร 
ได้แก่ ปัญหาการจราจรติดขัด ปัญหาความล่าช้าในการเดินทาง ปัญหาเนื่องจากการเกิดอุบัติเหตุ 
และปัญหามลพิษจากท่อไอเสียรถยนต์ เป็นต้น ซึ่งปัญหาต่าง  ๆ เหล่าน้ีจะก่อให้เกิดผลกระทบต่อ 
ปัญหาด้านอื่น  ๆ ตามมาอีกมากมาย เช่น ปัญหาความสูญเสียทางเศรษฐกิจ ปัญหามลภาวะอัน 
เกิดจากยานพาหนะ และปัญหาคุณภาพชีวิตของประชาชน เป็นต้น

ในการควบคุมระบบจราจรบนถนนท่ีมีจำนวนรถมากแต่ซ่องทางวิ่งจำกัด หากเกิดเหตุท่ีทำ 
ให้รถไม่สามารถเคล่ือนท่ีได้แล้ว การติดขัดจะเกิดขึ้น และจะเริ่มสะสมจนเกิดการติดขัดที่เพิ่มมาก 
ขึ้นอย่างรวดเร็ว เนื่องจากการติดขัดของรถจากจุดหนึ่งจะล่งผลกระทบไปยังการจราจรจุดอื่น  ๆ ซ่ึง 
จะขยายวงกว้างออกไป โดยเฉพาะบริเวณที่มีปริมาณรถมาก ตัวอย่างเช่น สี่แยกปทุมวัน ส่ีแยก 
ราชประสงค์และสี่แยกเพลินจิต เป็นต้น ปัญหาการจราจรติดขัดที่เกิดจากมีรถที่ไม่สามารถวิ่งได้ 
อย่างปกติหริอมีสิ่งกีดขวางช่องทางจราจร จำเป็นจะต้องให้เจ้าหน้าที่เข้ามาดำเนินการแก้ไขโดย 
เร่งด่วน เพื่อเปิดช่องทางการจราจรให้กลับมาใช้งานได้อย่างปกติ ตามปกติเจ้าหน้าที่จะอยู่ในป้อม 
และรับทราบข่าวสารของปัญหาจราจรจากการแจ้งเหตุทางวิทยุ การแจ้งเหตุจากบุคคลทั่วไป และ 
การมองเห็นภาพการจราจรจากกล้องโทรทัศน์วงจรปิด (CCTV) ในส่วนของกล้องโทรทัศน์วงจรปิด 
เจ้าหน้าท ี่จราจรไม่สามารถตรวจสอบความผิดปกติของการจราจรได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
ตลอดเวลาจากการมองภาพที่กล้องวีดิทัศน์และอาจสังเกตเห็นเหตุการณ์ได้ล่าช้า ทำให้การเข้าไป 
แก้ปัญหาจราจรยากลำบากยิ่งขึ้น ตังน้ัน การตรวจจับสภาพการจราจรติดขัดที่ทันต่อเหตุการณ์จะ 
ช่วยให้สามารถลดระยะเวลาการติดขัดลงได้

ป ัจจ ุบ ันได ้ม ีการนำเทคโนโลยีการประมวลผลจากภาพวีด ิท ัศน ์มาประย ุกต ์ใช ้ในการ 
ปฏิบ ัต ิงานจราจรต่าง  ๆ เช่น กา?ตรวจสอบความเร็วรถยนต์[1] การตรวจสอบปริมาณรถยนต์ใน 
ท้องถนน[2] เป็นต้น งานวิจ ัยน ี้ได ้นำเทคน ิคการประมวลผลภาพดิจ ิท ัลมาใช ้ในการตรวจจับ 
เหตุการณ์รถหยุดผิดปกติบนถนน โดยตรวจสอบภาพที่ได ้จากสัญญาณวีด ิท ัศน์ของกล้องที่จ ับ 
ภาพบนถนนในทิศทางที่รถวิ่งเข ้าหากล้อง แล้วตรวจสอบการเปลี่ยนแปลงตำแหน่งของรถโดย 
ประมวลผลภาพซึ่งเป ็นเฟรมต่อเน ื่องก ันแล้วนำมาเปรียบเท ียบกัน หากตำแหน่งของรถไม่มีการ 
เปลี่ยนแปลงจนกระทั่งครบระยะเวลาที่กำหนดไว้ ก ็จะม ีการแจ้งเต ือนว ่าเก ิดเหต ุการณ ์รถหยุด 
ผิดปกติขึ้น
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1.2 วัตถุประสงค์ของการวิจัย

งานวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพ่ือออกแบบและพัฒนาโปรแกรมที,จะใช้ในการตรวจจับรถท่ี 
หยุดผิดปกติบนถนนโดยการประมวลผลภาพจากสัญญาณวีดิทัศน์แบบทันกาล (Real-Time)

1.3 ขอบเขตของการวิจัย

โปรแกรมท่ีพัฒนาจะมีคุณสมบัติและความสามารถ ดังน้ี
1) การตรวจจับรถหยุดผิดปกติ ผู้ใช้ต้องกำหนดซ่องจราจรท่ีต้องการ 1 ซ่องทางโดย 

ควบคุมจากคอมพิวเตอร์
2) สามารถตรวจจับรถทิหยุดผิดปกติ ในบริเวณท่ีตรวจจับได้และให้ผลลัพธ์แบบทันกาล 

(Real -Time) ในทิศทางท่ีรถว่ิงเข้าหากล้อง
3) ไม่รวมถึงกรณีรถหยุดปกติ ในแนวเล้นแบ่งช่องจราจร ไม่ใช่ทางแยก ไม่มีสัญญาณไฟ 

แดงและไม่ใช่บริเวณจุดกลับรถ
4) ตรวจจับรถท่ีหยุดผิดปกติบนสภาพท้องถนนท่ัว  ๆ ไป ในเวลากลางวันท่ีมีแสงสว่าง

เพียงพอ
5) สัญญาณภาพท่ีนำมาวิเคราะห์จะได้จากกล้องวีดิทัศน์หรือเคร่ืองเล่นเทปบันทึกภาพ 

โดยต้ังกล้องท่ีระดับความสูงไม่ต่ํากว่า 1.5 เมตรนับจากระดับสะพานลอย
6) การทดสอบความถูกต้องของการประมวลผลด้วยการเปรยบเทียบกับเหตุการณ์ท่ี 

เกิดข้ึนจริง

1.4 ขั้นตอนการดำเนินงานวิจัย

1) สืกษาทฤษฎีและเทคนิคต่าง  ๆ ท่ีใช้ในการวิเคราะห์และประมวลผลภาพ
2) สืกษาข้ันตอนวิธีการจับภาพของกล้องวีดิทัศน์
3) ออกแบบอัลกอริทึม (Algorithm) ในการตรวจจับรถหยุดผิดปกติ
4) พัฒนาและทดสอบอัลกอริทึม
5) เปรียบเทียบผลลัพธ์ทีได้จากกล้องวีดิทัศน์กับการสังเกตการณ์จริงโดยมนุษย์
6) หาค่าความผิดพลาดของโปรแกรม
7) จัดทำรายงานวิทยานิพนธ์
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1.5 ประโยชน์ท่ีได้รับ

1 ) ได้อัลกอริทึมและโปรแกรมท่ีจะใช่ในการตรวจจับรถท่ีหยุดผิดปกติบนถนนโดยการ 
ประมวลผลภาพจากสัญญาณวีดิทัศน์แบบทันกาล (Real Time)

2) สามารถนำโปรแกรมท่ีได้พัฒนามาน้ันไปประยุกต์ใช้ในการแก้ปัญหาการจราจรติดขัด 
เน่ืองจากรถหยุดผิดปกติบนถนน

3) สามารถนำโปรแกรมไปพัฒนาประยุกต์ใช้ในการแก้ปัญหาการจราจรเน่ืองจากสาเหตุ 
อ่ืน เช่น การหาระยะความยาวของแถวคอย (Queue Length)
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