
บทท่ี 5
สรุปผลการวิจัยและข้อเสนอแนะ

ในบทนี้จะกล่าวถึงผลการวิจ ัยโดยสรุปจากการทดลองการตรวจจับรถหยุดผิดปกติบน  
ถนนโดยใช้การประมวลผลภาพวีดิทัศน์แบบทันกาล รวมถึงปัญหาที่เกิดขึ้นและข้อเสนอแนะเพื่อ 
เป็นแนวทางในการพัฒนางานวิจัยต่อไปในอนาคต

5.1 สรุปผลการวิจ้ย
งานวิจ ัยน ี้ได ้นำเสนอขั้นตอนการตรวจจับเหตุการณ์รถหยุดผิดปกติบนถนนโดยใช้การ 

ประมวลผลภาพวีด ิท ัศน์แบบทันกาล การทำงานเริ่มต้นจากการกำหนดบริเวณตรวจจับในซ่อง 
จราจรที่ต้องการตรวจจับว่ามีรถหยุดผิดปกติหรือไม่ เบื้องต้นเป็นการตรวจหาล่วนที่เป็นรถในภาพ 
เพื่อแยกล่วนที่เป็นรถออกจากล่วนที่เป็นพื้นถนน โดยการตรวจหาขอบรถ ขั้นตอนการตรวจจับรถ 
หยุดผิดปกติบนถนนจากภาพวีดิท ัศน์จะอาจ ัย ข้อมูลที่ไต้จากขั้นตอนแรกมาหาความสัมพันธ์ของ 
ภาพระหว่างเฟรมที่ต่อเนื่องกันเพื่อตรวจสอบรถว่าหยุดนิ่งผิดปกติหรือไม่

ในการทดลองไต้ใช้การถ่ายภาพวีดิท ัศน์ที่ความสูงประมาณ 6.5 เมตร จากระดับผิวถนน 
ในทิศทางที่รถวิ่งเข้าหากล้อง โดยมีความละเอียดของภาพ 320x240 จุดภาพ ผลการทดลองจาก 
ภาพวีดิทัศน์ข้างต้น พบว่าโปรแกรมตรวจจับเหตุการณ์รถหยุดผิดปกติบนถนนไต้ระหว่าง 100% 
ถ ึง 72% จ าก ระยะ30 เมตรถ ึง 56 เมตรตามลำด ับ ซึ่งโปรแกรมจะตรวจจับไต้ดีเมื่อไม่มีเงาใน  
บรืเวณตรวจจับ โปรแรกมจะทำงานไต้ดีเมื่อมีแสงสว่างเพียงพอและไม่มีเงาบนพื้นถนนมากนัก แต่ 
ในกรณีที่บริเวณตรวจจับมีเงามากหรือมีนํ้าขัง โปรแกรมจะทำงานผิดพลาดบ้างเป็นครั้งคราว อัน 
เนื่องมาจากสภาพแสงในบริเวณตรวจจับ

ดังนั้น หากจะนำโปรแกรมนี้ไปใช้งานจริง ควรนำไปใช้ในช่วงเวลากลางวันที่ม ีแสงสว่าง 
เพียงพอ โดยมีเงาพาดผ่านน้อยที่สุด โดยติดตั้งกล้องที่ความสูงไม่น้อยกว่า 6.5 เมตร จากระดับผิว 
ถนน ในทิศทางที่รถวิ่งเข้าหากล้อง ซึ่งควรนำไปตรวจจับในซ่องจราจร เซ่น บนทางด่วน เนื่องจาก 
ส่วน'ใหญ่ปราศจากเงา
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5.2 ปัญหาและอุปสรรค
จากการทดลองพบว่าการทำงานของโปรแกรมทำงานได้ด ี โดยเฉพาะอย่างย ิ่ง กรณีที่มี 

การเคลื่อนของรถผ่านบริเวณตรวจจับอยู่เสมอในทุกๆช่วงเวลาไม่เก ิน t วินาที (t = 30 ในท่ีน้ี) 
อย่างไรก็ตาม ยังมีปัญหาและอุปสรรคที่ยังทำให้การทำงานผิดพลาดบ้าง ดังน้ี

1) ในกรณีที่ม ีเงาพาดผ่านบริเวณตรวจจับหรอมีนํ้าขัง จะทำให้การตรวจจับผิดพลาดได้ 
ซึ่งในงานวิจัยนี้ได้พัฒนาอัลกอริทึม เพื่อลดข้อผิดพลาดได้ระดับหนึ่ง

2) การตรวจจับรถหยุดผิดปกติเป็นเหตุการณ์ที่ไม่เกิดบ่อย จึงทำให้การทดลองเป็นไปโดย 
ลำบาก ต้องนำรถมาทดลองหยุดเองเพื่อทดสอบโปรแกรม

5.3 ข้อเสนอแนะ
จากการพ ัฒนาโปรแกรมและทดลองวิธ ีการที่ได้นำเสนอในงานว ิจ ัยนี้พบว่ายังมีส่วนที ่

ควรปรับปรุงเพื่อให้การตรวจจับเหตุการณ์รถหยุดผิดปกติบนถนนโดยใช้การประมวลผลภาพวีดิ 
ทัศน์แบบทันกาลมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น ดังต่อไปนี้

1) ในโปรแกรมนี้ได้ให้ผู้ใช้กำหนดบริเวณตรวจจับเอง ดังนั้น หากสามารถหาขั้นตอนใน 
การกำหนดบริเวณตรวจจับอย่างอัตโนมัติได้ จะทำให้สามารถตรวจจับเหตุการณ์รถหยุดผิดปกต  ิ
บนถนนได้ทีละหลาย ๆ ช่องจราจรพร้อม ๆ กันในการประมวลผลแต่ละครั้ง

2) พ ัฒ นาโปรแกรมให ้สามารถตรวจจ ับ เหต ุการณ ์รถหย ุดผ ิดปกต ิบนถนนโดยใช ้การ  
ประมวลผลภาพวีดิทัศน์แบบทันกาลในเวลากลางคืน

3) ควรมีการพัฒนาวิธีการซึ่งเป็นข้อผิดพลาดในการตรวจจับ อันเนื่องมาจาก เงาและนํ้า
บนถนน
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